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% Notation: j. Einheitsvektor € R", j € {1,...,n}:
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Definition 1.4.3.A (Zeilenstufenform einer Matrix).
Eine Matrix A € R™", A =+ O, ist in Zeilenstufenform (ZFS), falls es eine Zahl r € N,
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so gibt, dass (L und (;K \/6[’)(/1’![6(/6#1)

B j<ig = (A);;=0 firallei>k,
(A):,z’k =e und { (A)a’,j =0 ,wenn 1>r1,

Die Matrixspalten (A)ia%’ ke{l,..., r}, heissen Pivotspalten von A.
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